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LPS Core 练习手册 

练习：SPOT 推扫式模型数据（以存在的正射影像作为数据源获取 GCP） 

数据：C:\Program Files\ERDAS\ERDAS Desktop 2010\examples\LPS\spot 

待纠正数据 

Image1：spot_pan.img，SPOT 10m 全色波段 

Image2：spot_panB.img，SPOT 10m 全色波段 

参考影像 

Image3：xs_ortho.img，SPOT 20m 正射影像 

Image4





 

3 

 

3、设置测区属性 

⑴在弹出创建测区属性对话框中 Horizontal Reference Coordinate 一栏点击 Set 按钮 

 

⑵在弹出选择投影对话框（Projection Chooser）设置如下参数： 

 

Projection Type：UTM 

Spheroid Name：Clarke 1866
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点击 OK 回到创建测区属性对话框。 

⑶确定 Horizontal Units 设置为 Meters。 

点击 OK，关闭 Block Property Setup 对话框。 

4、向测区中添加影像 

⑴在 LPS 工程管理器左边的测区工程目录视图（Block Project Tree View）中，点击 Images

文件夹。 

 

⑵点击 Edit 菜单下 Add Frame 或工具栏中添加影像图标 ，打开影像文件名称对话

框(Image File Name dialog)。 

 

选择影像文件 spot_pan.img 后点击 OK 按钮。被选中的影像导入 LPS 工程管理器并显示

在列表中。 

 

5、生成金字塔图层 

⑴点击列表中影像 spot_pan 标有 Pyr.的红色栏，打开计算金字塔图层对话框（Compute 

Pyramid Layers dialog）。 
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⑵选中 All Images Without Pyramids 单选按钮，点击 OK 按钮。在对话框底部出现一进

度条，显示生成金字塔图层的进度。 

金字塔生成后，影像 spot_pan 的 Pyr.栏变为绿色，表示此影像已具有金字塔图层。 

 

6、定义传感器模型 

⑴点击 Edit 菜单下 Frame Editor，或工具栏中的 Frame Properties 图标 ，打开 SPOT 

Pushbroom Frame Editor 对话框。 

 

⑵点击 Sensor 选项卡中 Sensor Name 右侧的 Edit 按钮，打开 Sensor Information 对话框。 
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⑶查看 Sensor Information 对话框中的信息，该对话框中的信息由影像的头文件获取。点

击 OK，确认该对话框中的信息。 

⑷回到 SPOT Pushbroom Frame Editor 对话框，点击 OK。LPS Project Manager 中的 Int.

栏变为绿色，说明传感器已定义完毕。 

 

7、打开点量测工具 

⑴在 LPS Project Manager 工具栏中点击 Point Measurement 图标 或 Edit 菜单下的

Point Measurement，在弹出的选择点量测工具对话框中选择 Classic Point Measurement Tool，

点击 OK 启动点量测工具。
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9、采集控制点（GCP） 

采集控制点 1 

 

⑴在 Point Measurement tool 中点击 Add 按钮，参考列表中增加一行点 ID1 的信息。 

⑵在
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交叉口。 

⑺点击 Create Point 图标 ，将光标移至显示影像 spot_pan 的放大视窗并点击道路交

叉口，控制点 1 已定位于道路交叉口。 

⑻检查所采集的控制点坐标是否接近下表中的数值： 

 

如果所采集控制点坐标值没有近似于上表所列的值（两个像素以内），则在 file CellArray

中键入正确的数值，并按回车键。 

采集控制点 2 

 

⑴在 Point Measurement tool 中点击 Add 按钮。 

⑵在 Point Measurement tool 的左视窗中查看控制点 2 的位置，点击 Select Point 图标

并移动视窗中的 Link Cursors 至上图所示的道路交叉点。 

⑶点击 Create Point 图标 ，将光标移动至显示参考影像 xs_ortho 的放大视窗，点击

道路交叉点。控制点 1 已定位于道路交叉口。 

⑷检查刚采集的控制点坐标是否符合下表中的值： 
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如果所采集的坐标值没有近似于上表所列的值（10m 以内），则在 Reference CellArray

中键入正确的坐标值，并按回车键。 

⑸在上图中点量测工具（Point Measurement tool）右视窗中显示的影像 spot_pan，找到控

制点 2 的位置。 

⑹点击 Select Point 图标 并移动视窗中的 Link Cursors，直到找到控制点所在的道路

交叉口。 

⑺点击 Create Point 图标 ，将光标移至显示影像 spot_pan 的放大视窗并点击道路交

叉口。 

⑻检查所采集的控制点坐标是否接近下表中的数值： 

 

如果所采集控制点坐标值没有近似于上表所列的值（两个像素以内），则在 file CellArray

中键入正确的数值，并按回车键。 

设置自动找点功能 

点击 Automatic (x, y) Drive 图标 ，该图标变为 。 

该功能能够基于控制点在参考影像中的位置找到控制点在测区影像中的概略位置，只有

在完成前两个控制点的采集后才可生效。 

采集控制点 3 

  

以上两图分别显示控制点 3 在参考影像 xs_ortho 和测区影像 spot_pan 中的位置。 

⑴在 Point Measurement tool 中点击 Add 按钮。 

⑵根据下表，在 Reference CellArray 中，为控制点 3 键入 X Reference 和 Y Reference，

并按回车键。 
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LPS Project Manager 将控制点 3 定位于您所指定的坐标值。 

由于 Automatic (x, y) Drive 图标处于打开状态，LPS Project Manager 自动在测区影像

spot_pan 中找到控制点 3 的概略位置。 

⑶点击 Select Point 图标 ，在测区影像 spot_pan 中移动 Link Cursor 找到控制点的位置。 

⑷点击 Create Point 图标 ，将光标移动至显示参考影像 spot_pan 的放大视窗，点击道路

交叉点。 

⑸检查刚采集的控制点坐标是否符合下表中的值：

 

如果所采集控制点坐标值没有近似于上表所列的值（两个像素以内），则在 file CellArray 中

键入正确的数值，并按回车键。 

采集控制点 4 

       

以上两图分别显示控制点 4 在参考影像 xs_ortho 和测区影像 spot_pan 中的位置。 

⑴在 Point Measurement tool 中点击 Add 按钮。 

⑵根据下表，在 Reference CellArray 中，为控制点 3 键入 X Reference 和 Y Reference，并按

回车键。 

 

⑶点击 Select Point 图标 ，在测区影像 spot_pan 中移动 Link Cursor 找到控制点的位置。 
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⑷点击 Create Point 图标 ，将光标移动至显示参考影像 spot_pan 的放大视窗，点击道路

交叉点。 

⑸检查刚采集的控制点坐标是否符合下表中的值： 

 

如果所采集控制点坐标值没有近似于上表所列的值（两个像素以内），则在 file CellArray 中

键入正确的数值，并按回车键。 

采集控制点 5 

   

以上两图分别显示控制点 5 在参考影像 xs_ortho 和测区影像 spot_pan 中的位置。 

⑴在 Point Measurement tool 中点击 Add 按钮。 

⑵根据下表，在 Reference CellArray 中，为控制点 5 键入 X Reference 和 Y Reference，并按

回车键。 

 

⑶点击 Select Point 图标 ，在测区影像 spot_pan 中移动 Link Cursor 找到控制点的位置。 

⑷点击 Create Point 图标 ，将光标移动至显示参考影像 spot_pan 的放大视窗，点击道路

交叉点。 

⑸检查刚采集的控制点坐标是否符合下表中的值： 

 

如果所采集控制点坐标值没有近似于上表所列的值（两个像素以内），则在 file CellArray 中

键入正确的数值，并按回车键。 
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采集控制点 6 

   

以上两图分别显示控制点 6 在参考影像 xs_ortho 和测区影像 spot_pan 中的位置。 

⑴在 Point Measurement tool 中点击 Add 按钮。 

⑵根据下表，在 Reference CellArray 中，为控制点 5 键入 X Reference 和 Y Reference，并按

回车键。 

 

⑶点击 Select Point 图标 ，在测区影像 spot_pan 中移动 Link Cursor 找到控制点的位置。 

⑷点击 Create Point 图标 ，将光标移动至显示参考影像 spot_pan 的放大视窗，点击道路

交叉点。 

⑸检查刚采集的控制点坐标是否符合下表中的值： 

 

如果所采集控制点坐标值没有近似于上表所列的值（两个像素以内），则在 file CellArray 中

键入正确的数值，并按回车键。 

采集控制点 7 

   

以上两图分别显示控制点 7 在参考影像 xs_ortho 和测区影像 spot_pan 中的位置。 
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⑴在 Point Measurement tool 中点击 Add 按钮。 

⑵根据下表，在 Reference CellArray 中，为控制点 5 键入 X Reference 和 Y Reference，并按

回车键。 

 

⑶点击 Select Point 图标 ，在测区影像 spot_pan 中移动 Link Cursor 找到控制点的位置。 

⑷点击 Create Point 图标 ，将光标移动至显示参考影像 spot_pan 的放大视窗，点击道路

交叉点。 

⑸检查刚采集的控制点坐标是否符合下表中的值： 

 

如果所采集控制点坐标值没有近似于上表所列的值（两个像素以内），则在 file CellArray 中

键入正确的数值，并按回车键。 

采集控制点 8 

   

以上两图分别显示控制点 8 在参考影像 xs_ortho 和测区影像 spot_pan 中的位置。 

⑴在 Point Measurement tool 中点击 Add 按钮。 

⑵根据下表，在 Reference CellArray 中，为控制点 5 键入 X Reference 和 Y Reference，并按

回车键。 

 

⑶点击 Select Point 图标 ，在测区影像 spot_pan 中移动 Link Cursor 找到控制点的位置。 
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⑷点击 Create Point 图标 ，将光标移动至显示参考影像 spot_pan 的放大视窗，点击道路

交叉点。 

⑸检查刚采集的控制点坐标是否符合下表中的值： 

 

如果所采集控制点坐标值没有近似于上表所列的值（两个像素以内），则在 file CellArray 中

键入正确的数值，并按回车键。 

采集控制点 9 

   

以上两图分别显示控制点 9 在参考影像 xs_ortho 和测区影像 spot_pan 中的位置。 

⑴在 Point Measurement tool 中点击 Add 按钮。 

⑵根据下表，在 Reference CellArray 中，为控制点 5 键入 X Reference 和 Y Reference，并按

回车键。 

 

⑶点击 Select Point 图标 ，在测区影像 spot_pan 中移动 Link Cursor 找到控制点的位置。 

⑷点击 Create Point 图标 ，将光标移动至显示参考影像 spot_pan 的放大视窗，点击道路

交叉点。 

⑸检查刚采集的控制点坐标是否符合下表中的值： 

 

如果所采集控制点坐标值没有近似于上表所列的值（两个像素以内），则在 file CellArray 中

键入正确的数值，并按回车键。 



 

16 

 

采集最后两个控制点 

设定水平参考 

⑴在点量测工具面板（Point Measurement tool palette），点击 Horizontal Reference Source

图标 ，打开 GCP Reference Source 对话框。 

 

⑵在 GCP Reference Source 对话框中，选择 Image Layer，点击 OK 按钮。 

⑶在打开的 Reference Image Layer 对话框中选择 NAPP_2m-ortho.img，点击 OK 按钮，返

回点量测工具（Point Measurement tool），左视窗自动打开影像 NAPP-2m-ortho。 

采集控制点 11 
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按回车键。 

 

⑶点击 Select Point 图标 ，在测区影像 spot_pan 中移动 Link Cursor 找到控制点的位置。 

⑷点击 Create Point 图标 ，将光标移动至显示参考影像 spot_pan 的放大视窗，点击道路

交叉点。 

⑸检查刚采集的控制点坐标是否符合下表中的值： 

 

如果所采集控制点坐标值没有近似于上表所列的值（两个像素以内），则在 file CellArray 中

键入正确的数值，并按回车键。 

在 Point Measurement 工具中，点击 Save 按钮。取消选中 Use Viewer As Reference，关闭参考

影像 NAPP_2m-orhto，使 Point Measurement 工具中只显示影像 spot_pan。 

 

10、设定垂直参考 

⑴点击 Vertical Reference Source 图标 ，打开 Vertical Reference Source 对话框。在该对话

框中指定 DEM 来提供高程信息。 
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⑵点击 DEM 单选按钮，点击下拉箭头并在列表中选择 Find DEM。 

⑶在 Add DEM File Name 对话框，选择 DEM 文件 palm_springs_dem.img。 

⑷点击 OK 按钮，选定的 DEM 文件将显示在 Vertical Reference Source 对话框中的 DEM 栏

中。 

⑸在 Vertical Reference Source 对话框中点击 OK 按钮。 

⑹右击 Reference CellArray 中的 Point#栏，打开 Row Selection 菜单并选择 Select All. 

⑺点击 Update Z Values on Selected Points 图标 。

 

右击 Point#栏并选择 Select None。 

11、设定控制点的 Type 和 Usage 

⑴点击 Type 标题栏选中整个 Type 栏。 

⑵右击 Type 打开 Column Options 菜单，并选择 Formula，打开 Formula 对话框。 
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⑶在 Formula 对话框中的 Fromula 区，键入 Full，点击 Apply。 

⑷点击 Usage 标题栏选中整个 Usage 栏。 

⑸在 Formula 对话框中的 Fromula 区，键入 Control，点击 Apply。 

⑹点击 Close 关闭 Formula 对话框。 

⑺右击 Usage 栏打开 Column Options 菜单，并选择 Select None。 

此时列表（CellArray）应如下图所示： 

 

12、保存测区文件 

在 Point Measurement 工具中, 点击 Save 按钮，并点击 Close 按钮，返回 LPS Project Manager。 

13、向测区添加第二幅影像 

点击在 Edit 菜单下 Add Frame，或工具栏中的 Add Frame 图标 ，打开 Image File Name

对话框，选择影像文件 spot_panB.img 后点击 OK 按钮。影像 spot_panB.img 将载入 LPS Project 

Manager 并显示在影像列表中。 

 

 



 

21 

 

14、生成金字塔图层 

⑴点击影像列表中的第二行 Row#2 选中影像 spot_panb。 

⑵在影像列表中，点击影像 spot_panb 所在行标有 Pyr.的红色栏，打开 Compute Pyramid Layers

对话框。 

 

⑶点击 One Image Selected 单选按钮，点击 OK 按钮。 

15、定义传感器模型 

⑴点击在 Edit 菜单中的 Frame Editor，或工具栏的 Frame Properties 按钮 ，打开 SPOT 

Pushbroom Frame Editor 对话框。 

 

⑵点击 Edit 查看 Sensor Information 对话框中的信息，点击 OK，确认该对话框中的信息。 

16、打开点量测工具（Point Measurement Tool） 

在 LPS Project Manager 工具栏中点击 Point Measurement 图标 或 Edit 菜单下的 Point 

Measurement，在弹出的选择点量测工具对话框中选择 Classic Point Measurement Tool，点击
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OK 启动点量测工具。影像 spot_panb 显示在右视窗中，影像 spot_pan 显示在左视窗中。 

17、采集地面控制点 

采集控制点 1 

⑴在 Reference CellArray 中，点击 Point#1 选中控制点 1，影像 spot_pan 自动定位于控制点 1

所在位置。 

⑵在显示影像 spot_panb 的视窗中移动 Link Cursor 找到控制点 1 的位置。 

⑶在 Point Measurement 工具面板中点击 Create Point 图标 。 

⑷在影像 spot_panb 的放大窗口中点击控制点 1 的概略位置。 

⑸根据下表检查 file CellArray 中的坐标值。如果 file CellArray 中的坐标值与下表中的数值相

差大于 2 个像素，则在 file CellArray 中手工键入下表的数值。 

 

采集控制点 2 

⑴在 Reference CellArray 中，点击 Point#5 选中控制点 2，影像 spot_pan 自动定位于控制点 1

所在位置。 

⑵在显示影像 spot_panb 的视窗中移动 Link Cursor 找到控制点 2 的位置。 

⑶在 Point Measurement 工具面板中点击 Create Point 图标 。 

⑷在影像 spot_panb 的放大窗口中点击控制点 1 的概略位置。 

⑸根据下表检查 file CellArray 中的坐标值。如果 file CellArray 中的坐标值与下表中的数值相

差大于 2 个像素，则在 file CellArray 中手工键入下表的数值。 

 

采集控制点 5 

⑴在 Reference CellArray 中，点击 Point#5 选中控制点 5，影像 spot_pan 自动定位于控制点 1

所在位置。 

⑵在显示影像 spot_panb 的视窗中移动 Link Cursor 找到控制点 5 的位置。 

⑶在 Point Measurement 工具面板中点击 Create Point 图标 。 

⑷在影像 spot_panb 的放大窗口中点击控制点 1 的概略位置。 
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⑸根据下表检查 file CellArray 中的坐标值。如果 file CellArray 中的坐标值与下表中的数值相

差大于 2 个像素，则在 file CellArray 中手工键入下表的数值。 

 

采集控制点 6 

⑴在 Reference CellArray 中，点击 Point#6 选中控制点 6，影像 spot_pan 自动定位于控制点 1

所在位置。 

⑵在显示影像 spot_panb 的视窗中移动 Link Cursor 找到控制点 1 的位置。 

⑶在 Point Measurement 工具面板中点击 Create Point 图标 。 

⑷在影像 spot_panb 的放大窗口中点击控制点 6 的概略位置。 

⑸根据下表检查 file CellArray 中的坐标值。如果 file CellArray 中的坐标值与下表中的数值相

差大于 2 个像素，则在 file CellArray 中手工键入下表的数值。 

 

采集控制点 8 

⑴在 Reference CellArray 中，点击 Point#8 选中控制点 8，影像 spot_pan 自动定位于控制点 1

所在位置。 

⑵在显示影像 spot_panb 的视窗中移动 Link Cursor 找到控制点 8 的位置。 

⑶在 Point Measurement 工具面板中点击 Create Point 图标 。 

⑷在影像 spot_panb 的放大窗口中点击控制点 1 的概略位置。 

⑸根据下表检查 file CellArray 中的坐标值。如果 file CellArray 中的坐标值与下表中的数值相

差大于 2 个像素，则在 file CellArray 中手工键入下表的数值。 

 

采集控制点 9 

⑴在 Reference CellArray 中，点击 Point#9 选中控制点 9，影像 spot_pan 自动定位于控制点 1

所在位置。 

⑵在显示影像 spot_panb 的视窗中移动 Link Cursor 找到控制点 1 的位置。 
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⑶在 Point Measurement 工具面板中点击 Create Point 图标 。 

⑷在影像 spot_panb 的放大窗口中点击控制点 9 的概略位置。 

⑸根据下表检查 file CellArray 中的坐标值。如果 file CellArray 中的坐标值与下表中的数值相

差大于 2 个像素，则在 file CellArray 中手工键入下表的数值。 

 

采集控制点 12 

⑴在 Reference CellArray 中，点击 Point#12 选中控制点 12，影像 spot_pan 自动定位于控制点

1 所在位置。 

⑵在显示影像 spot_panb 的视窗中移动 Link Cursor 找到控制点 1 的位置。 

⑶在 Point Measurement 工具面板中点击 Create Point 图标 。 

⑷在影像 spot_panb 的放大窗口中点击控制点 12 的概略位置。 

⑸根据下表检查 file CellArray 中的坐标值。如果 file CellArray 中的坐标值与下表中的数值相

差大于 2 个像素，则在 file CellArray 中手工键入下表的数值。 

 

保存 

右击 Point#栏，选择 Select None，在 Point Measurement 工具中，点击 Save 按钮。 

18、自动选点 

⑴在 Point Measurement 工具面板中，点击 Automatic Tie Point Collection Properties 图标

，弹出 Automatic Tie Point Generation Properties 对话框。 
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⑵确定 Images Used 单选按钮设定为 All Available。 

⑶确定 Initial Type 单选按钮设定为 Exterior/Header/GCP。 

⑷确定 Image Layer Used for Computation 设定为 1。 

⑸点击 Distribution 选项卡。 

 

⑹在 Intended Number of Points Per Image 旁的文本框中输入 40 并按回车键。 

⑺确定未勾选 Keep All Points，以自动剔除质量不佳的点。 

⑻点击 Run 按钮，LPS 开始自动提取连接点。 

完毕后，提取出的连接点将显示在 Point Measurement 视窗中。 

19、检查连接点精度 

如果某个连接点的精度较差，可以使用 Select Point 工具调整该点的位置；或将该点删除；另

外也可点击该点的 Active 栏取消该点的激活状态。 

⑴在 Reference CellArray 中，点击滚动条，选择某一连接点，如连接点 35。 

⑵点击连接点 35 的>栏，使连接点 35 显示在视窗中。 
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⑶点击其它连接点的>栏，查看这些连接点的质量。 

⑷检查完连接点后，点击 Point Measurement 工具中的 Save 按钮。 

⑸点击 Close 按钮关闭 Point Measurement 工具，返回 LPS Project Manager。 

20、运行空三 

⑴点击 Edit 菜单下 Triangulation Properties 菜单项，打开 Triangulation 对话框。 

 

⑵将 Iterations With Relaxation 值改为 3。 

⑶确定 Image Coordinate Units for Report 设定为 Pixels。 
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⑷点击 Point 选项卡。 

 

⑸点击 Type 下拉列表框，选择 Same Weighted Values。 

⑹在 X、Y、Z 旁的文本框中分别输入 15。 

⑺点击 Advanced Options 选项卡。 

 

⑻选中 Simple Gross Error Check Using。保留默认值 3.0。 

⑼点击 Run 按钮运行空三，弹出 Triangulation Summary 对话框。 
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⑽点击 Report 按钮，打开并查看报告。 
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可以点击 File 下 Save 保存为文本文件。 

⑾在 Triangulation Summary 对话框中点击 Accept 按钮。 

⑿在空三对话框中点击 OK 按钮，返回 LPS Project Manager。影像列表中的 Ext.栏变为绿色，

表明外定向信息已确定。 

 

⒀点击 File 菜单下的 Save 或工具栏中的 图标保存。 
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21、执行正射重采样 

⑴在 LPS Project Manager 中，点击 Ortho Resampling 图标 ，打开 Ortho Resampling 对

话框。 

 

⑵在 General 选项卡，点击 DTM Source 下拉列表框并选择 DEM。 

⑶点击 DEM File Name 下拉列表框，选择 Find DEM，选择 DEM 文件 palm_springs_dem.img

后点击 OK 按钮。 

⑷在 Output Cell Sizes 分别为 X,Y 输入 10。 

⑸点击 Advanced 选项卡。 

⑹选择重采样方法为 Bilinear Interpolation。 

⑺在 Advanced 选项卡中点击 Add 按钮，打开 Add Single Output 对话框。 

⑻选中 Use Current Cell Sizes，点击 OK 按钮。 
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测区中的第二张影像将被载入 Ortho Resampling 对话框的列表中。 

 

⑼在 Ortho Resampling 对话框中点击 OK 按钮，开始重采样。 

22、浏览正射影像 

使用 LPS 

在 LPS Project Manager 的测区工程目录（Block Project Tree View）中，点击 Orthos 文件夹旁

的加号 。 
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点击列表中的某一正射影像。 

 

使用视窗（Viewer） 

⑴在 LPS Project Manager 的测区工程目录中右击正射影像 orthospot_pan，在弹出的快捷菜单

中选择 View； 

⑵在视窗中右击，并在弹出的快捷菜单中选择 Fit Image to Window； 

⑶在相同视窗中打开 orthospot_panb（打开时取消 Clear Display，勾选 Fit to Frame 和

Background Transparent）； 

⑷点击 OK 按钮，在视窗中打开叠加的正射影像； 

⑸使用缩放和卷帘工具等查看两幅正射影像的重叠区域。 

23、保存并关闭测区 

在 LPS Project Manager 中，点击 File 菜单下 Save。此时列表中所有栏（DTM 栏除外）都已

变为绿色。 

 

点击 File 菜单下 Exit 或窗口的关闭按钮，关闭 LPS Project Manager。 


